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AMT-VME ( )

64ch AMT-VME Module 1ns/bit

TMC304-VME TDC AMT1 6U 64ch

VME

32bit

16bit DSP (TMS320VC5402) AMT1 32bit

DualPortMemory 32bit

VME Dual Port Memory



300pS
VME

  (( ) )

(2) KEK-AMS-TDC-VME  User’s Manual (( ) )

 (( ) )

(4) (( ) )

 AMT – 1 & 2 (ATLAS Muon TDC version 1 & 2 ) User’s Manual

( )



User’s Manual (( ) )
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AMT

 Run Status

Bit0: not used

Bit1: start measurement

=0 measurement stop(defult)

=1 measurement start

Bit2: Common start/stop  

=0 Common Start Mode

=1 Common Stop Mode(defult)

Bit3 4: Edge detection(dedge)

=0 rising (defult)

=1 rising and falling

=2 falling

=3 rising and width

Bit5 6: Subtract offset(dsuboff)

=0 don't subtract (defult)

=1 input data

=2 subtract using offset table

=3 don't subtract

Bit28 30: width_select (defult=0)

 Time range count (dcount 12bit) (defult=07ea(50 ))

Rec time = 25ns * dcount

02fa 19 07ea

 Module ID (5bit) (defult=0)

 CH_Enable(#31(MSB) #0(LSB)) (defult=FFFFFFFF)

    =0 disable

    =1 enable

0000FFFF 15 0ch enable

 CH_Enable(#63(MSB) #32(LSB)) (defult=FFFFFFFF)

=0 disable

    =1 enable

FFFF0000 63 48ch enable



 Number of partitions (12bit)

D15 D14 D13 D12 D11 D10 D9 D8 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0

Not use
2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

 Number of partitions 

(Number of partitions )

(Number of partitions )

Error Peport 

OVR bit Error Report  End of data 

 Pcount

/ CPU

defult=1

(0 )

( )

( )

(N )

N Number of partitions



 Icount (16bit)

D15 D14 D13 D12 D11 D10 D9 D8 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0
Icount

Signed 16bit 



Scount 


(Number of partitions 1)

 Scount (16bit)

D15 D14 D13 D12 D11 D10 D9 D8 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0
Scount

Signed 16bit 



Scount 


(Number of partitions 1)



CPUボード AMT-VME ボード

AMT chip

・測定開始
・running出力

・測定開始

・測定データ収集測定データ
バッファ

・end出力
・測定データ入力

・Scounterカウントアップ

・Icounter = Scounter出力

AMT chip

・running出力
・測定開始：

：
：

：
：

：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

・測定終了

ハ
ン
ド
シ
ェ
イ
ク
個
所

DP-RAM

・Icounter 、Scounterゼロクリア

AMT VME CPU  Icounter Scounter



(2/2)

ハ
ン
ド
シ
ェ
イ
ク
個
所

(1/2)

CPUボード AMT-VME ボード

AMT chip

・測定開始
・running出力

・測定開始

・測定データ収集
測定データ
バッファ

・end出力

・測定データ入力

・Scounterは次のバッファをポイント(*1)

・Icounterは次のバッファを
　ポイント(*2)

AMT chip

・running出力
・測定開始

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

：
：

・測定終了

ハ
ン
ド
シ
ェ
イ
ク
個
所

DP-RAM

・Icounter 、Scounterゼロクリア

・測定データ収集

・end出力
・Scounterは次のバッファをポイント

AMT chip

・running出力
・測定開始

・測定データ収集

・end出力
・Scounterは次のバッファをポイント

AMT chip

・running出力
・測定開始

測定データ
バッファ

DP-RAM

測定データ
バッファ

DP-RAM

 Icounter Scounter AMT VME CPU



 

 

 



(1) 

7 Run Status,Time range count

Number of partitions or

 VME address  Memory Map

Run Status start measurement(bit1) Run Status=00000002

Pcount(Parameter counter)

Pcount=00000001( OK

 Pcount 0001

Run Status Pcount LED AMT

OK

(3)

 Scounter

LED AMT

 Memory Map

(4)

VME address $80000 $80000(DSP address $9000 $F000)

Icounter

 Scounter

 Icounter LED AMT

(5)(3),(4)

(6)

Run Status start measurement(bit1)

Pcount
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(1) 

7 Run Status,Time range count

 Number of partitions and

Number of partitions =00000004( )

 VME address  Memory Map

Run Status start measurement(bit1) Run Status=00000002

Pcount(Parameter counter)

Pcount=00000001( OK

 Pcount 0001

Run Status Pcount LED AMT

OK

(3)

 Scounter

LED AMT

 Memory Map

(4)

 Icounter

Icounter=2

Icounter= : VME addr $80000 $80000(DSP addr $9000 $A7FF)

Icounter= : VME addr $80000 $80000(DSP addr $A800 $BFFF)

Icounter= : VME addr $80000 $80000(DSP addr $C000 $D7FF)

  Icounter= : VME addr $80000 $80000(DSP addr $D800 $EFFF)

Scounter

Icounter

 Scounter Icounter

 Icounter



 Icounter LED AMT

(5)(3),(4)

(6)

Run Status start measurement(bit1)

Pcount

$9000
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(1) 6 AMT VME

(2) Version1.2

9600bps bit bit



(3) Enter



(4)

pset Enter Run Status   00000004?

7 Enter

Time range count,Module ID, Run Status

Run Status      00000048  (Common start mode rising and falling subtract using

                                  offset table TRG measurement width_select 0)

    Time range count  00000400  ( 25.5us)

    Module ID        00000012  (10 18)

CH_Enable #31-#0  FFFFF00F  (9ch~12ch disable)

    CH_Enable #64-#32 FFFFFFFF  (all enable)

    Number of partitions 00000004  (4 )

    Icount             00000000     (0 )

00000400 00400

Enter



(5)

 str Enter

LED AMT

mstr 123



16 123 291

FFFF



(6)

(1 )10

10

10

0 15ch

4 11ch





(7)

[Ctrl+C]


